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POUZITI

Regulétor jo urfen k t¥ipolohové regulaci velilin, které 1se pFevést
na sménu polehy odporového vysilaéo OV 100. Je vybaven uks:ovinii re-
gnlaéni odchylky a polchy jednoho z vysilu&ﬁ. TRBS 123 pracnje jako ne~
ptin§ regulétor s pionosen PD.,

Ve spojeni s elektropohonem je vislednﬁ pi‘enos PI (Je—li ve funkci spoi~
dujfci zpiétné vazba).

fllpulsovdni mé st¥fdu i frekvenci zdvislou na regulaini odchylce. Pii
kleséni regulaini odchylky se z-oniuje,stiida i frekvence - zkrgcujo
se doba sepnuti, zvitiuje doba prodlevy a naopak. St¥ids je dile sé-
vislé na volbd pésma proporcionality zpoidujic{ vazby. Timto zpiisobem
1ze volit optimélnf pFikom energie do soustavy k dosaZenf kvalitnfho
prib&hu regulainihe pochodu. Ukazovéni polohy je provodono s vyniltil

- funk&nthe vysilsEo 3-0V 100,

PRACOVNI PODMINKY

Regulétor je urien pro Iinnost v prostiedi podle USN 34 0070:
1. obyZejném (§ 701), |
2. -borkén do 50° (§ 705),

3. prefném s prachem nehoflavym a nevodivyw (§ 712).

POPIS

Konstruk&&ni proveden i .
Io;nlitcr Je Feden jako panelov§. Na. felnf stene. kryté vikem z pri-
hledného termoplastu s mechanickym uzavirdnim jsou tyto prvky:

__!nilni svétls - selené -~ signalizuje regulaini zésah "ménd"
fluté - signalizuje neutrdlni stav L
Servené- signalizuje rogula&ni zisah "vieo“ ;

Mé¥idlo ro;uls&ni odchl;gg_- systém ML 50 s nulou uprostied

Potenciometr W - nastaveni I&dané hodnoty se stupnicf .
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Potenciometr S -~ iizeni citlivosti - tri-r, z johoi Joldoe Je fizen
. klopa§ obvod '

| Potemciometr Xp_- nastavuni viivnosti ‘zpo¥lujfcs. vtsby - tri-r,
' z jehoi jezdce je odebirémo nap§t£ pro inverta-
. Jfci vgstup zesilovn&o. -

Sverkovnice - 18 sverek pro pripojeni vstupi, velhy anovl'tnnstaaty,
pripojeni vystupii. Na zadni strané reguléteru jsou déle f
 evlédaci potoncionetry K, P a R pro sminu vlivnosti a

korekce vysilaéﬁ.

Prepinal funkci s polohani - o ;
OV 100 - vystupni signdl je Fizen regnlétoren, néfidlo Y polahu
potencioletru 3-0V 100

AU?T - vistupni signél je ¥izen regulitore- - neoznnéen& poloha - ;\
vgstupni signél O, regulétor nepilisobf -

MENE - vystupnf signdl "méng" - rnEnE_ ‘ . R
0 - neutrdlni poloha - - B : T
VICE -~ vistupni aignél nyice” - rudn®

FPunkce

Regulétor zpracovivi zmdnu polohy vysilaZe 1-0V 100 tim, Ze ji'arqvnivi
‘s mastavenou polohou na potenciometru ¥4dané hodnoty W. Déle je toto ma-
. pét{ srovnévéno se dvima daliili vysila¥i 2-0V 100 & 3-0V 100. Celkov§
soultevy signél Je zesilovin v zesilovaéi a podle s-ysln odchylky -pini
jedno nebo druhé rel‘.’

Z funkinfho hlediska se rggplitor sklédé 3z téchto Zésti:

a/ napijoé§ a klepného obvodu
b/ mistku a zesilovile’
- ¢/ doplEkevich ebvodd.



obr, 1
Vaitfaf zapojens
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a/ lapﬁjeé a klopn¥y obvod

Nap&jet je b¥¥ného zapojeni se stabilizaci zenerovymi diodaai. Klopn§
obvod je tvoien konplqlentérnini tranzistory. V kolektoru vystuynich
tranzistordi jsou zapojena relé a signaliza&ni LED diody. Nap&ti pro
zpoidujici vazbu je odebiréno ze_stfedu dvou stejnych odporﬁ na RC
tlen zpordujici zpitné vazby a tranzistor MOS. lasovd konstanta je
volitelné volbou konbinace odporﬁ RC &lenu na svorkdch 10, 11, 12,

b/ Mistek a zesilovad

Mistek zajiZ¥tuje potiebnou zévislost Etyi potencionetrﬁ ¥ (%4idané hod-
nota), 1-0V 100 (hladina vody), 2-0V 100 (mno¥stvi péry), 3-0V 100
(mnoZstvi vody) vietné zmenSovéni vlivnosti obou korekinich vysila¥d
2-0V 100 a 3~0V 100 pomoci potenciometrd P a R. V&slodné napéti je i
vedeno do zesilovale. Mistek je navrien tak, aby byla moinost i jinich
 variant, napF. pouziti dvou vysila&d nebo jen jednoho (viz svorkové _
~ schéma). Z t¥chto diivodd je v nistku za¥azen i korekini Tlen K, kter§
umoZiiuje nastavovat stiedni polohu vysilaie 3-0V 100 pro yyrovnani ctnv.:
Obvod zpozaujici apétné vazby je souldsti zesilovn&o. Aktivnim prvkem
"~ Je zde tranzistor MOSFET pracujici s vysokym vstupnin odporem. Nap&t{
.zpozdujici vazby je odebiréno z jeho emitoru a pFes potencionetr xp jo ~
Jim ovlivnovén operaEni zesilovaé. Sanotni operaén{ zqsilovaé MAA 741
tedy zesiluje jak vystupni napdti mistku, tak korekdnf signél zpoidu~-
jicf vazby. Z vistupu zesilovafe je napijeno méridlo regula&ni cdchylty
a pies potenciometr citlivosti S & kIOpnﬁ ‘obvod.

c/ Doplikové obvody .
Jedné se o obvody ruéniho ovlédéni, prepinaé funkci, ukazovéni ‘regulaini
edchylky, ovlédaci a sgfizovaci prvky.

. TECHNICKE UDAJE

Napéjeci napdti: 220 vEiox
Kmitolet: 48 - 62 Hz
PFikon: 5 VA | N
Cidlo: 5 odporové vysilae OV 100 (3:) I
‘ /.
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. C1tlivost:

Nastavenf Z&dané
hodnoty:

Piesnost:

Pésmo proporcionality

zpoiﬁnjici vazby:

tasové konstanta
gpoidujici vazby:

Vlivnost korekénich
lignilﬁ 2e3 -0V 100:

Ukazovéni rpgulaéni

odebylky:
Teplota okolf:
Teplotni chyba:
Vﬁstupé
Rozpinaci

- (st¥., proud):
Zivotnost:

Jiﬁtéhiz

\

Pracovni poloha:

rubh kryt{ podle
N 34 0110:

VYBALENI A USKLADN!NI

¥ 1 % z rozsahu

/

~plynule stavitelné 0 ... 100 %

1,5 % (pro Ryy 100’ 105;1 8 Btk = 2,54

0 soe 100 % plynulﬁ stavitelné

TD - 1’7;, 3.'8"‘6.'5’neb° 9.1'

0 ¢cc 70 % rozsahu

!
. \

cca ¥ 20 % z rozsahu
max, 50° c

" maxe. 0,05 %/°C teploty okolf
- oba pfepinaci knntdkty'reléfﬁnk'zo.l . '

max. 300 VA, cos{f= 0,4 (U_ .= 250 V, m:)é)

6

1.10" sepnuti pii jnenovitén zatiZenf

regnlétor nemé vlastnf pojistkn. Jisti se sa-

_mostatnou pojistkou 250 V, 0,08 A. Silové obvo-

dy je nutmo jistit pojistkou ppdle jmenovité zé~
téZe. Rggulitgr musi mit piédfat&n'siiovy spinal.
1ibovolné | | o

piistroj IP 40
svorkovaice IP 00

Piistroj je ulofen v krabici z pénového polystyronu. Regul&téﬁ skladujte
v obalu vfrobce v suchych mistnostech, bez iiravﬁch a agresivnich par.
Teplota okolnifho prostﬁedi nesmf pfestoupit 35° Ca relativnf vlhkdst

vzduchu 85 % pfi 20° c.
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Ragul&%or zapoJ ime podlo obr. 2. Potencionetry PaeR vytoéino Vpravo,
K na stfed. VEechny vysilale nastavime do stfedu polohy. Misto vy!ilu— |
e 1-0V 100 pFipojime odporové dekédy B,a D, nastavené na 52,5:Ih .
Regulétor vyvéiime potencionetrem %4dané hodnoty W cca uprostred roz-
sahu. Potom vytotime W na maximum (vy$%i Z4dané hodnota). Rozsviti se

: Eervené signélka a nulovy odpor naméiime mezi syorkami 17-18. PFL vy~
toenf na winimum se rozsviti zelend signélka & jsou spojeny avorky
16—17.

‘Kontrola citlivosti . .
Provadi se na stiedu rozsahu. Potenciometr S vytoden Vpravo na maximun.
znﬁénine polohu potenciomotru Vo difarence potrebné pro sepnutf jednoho
a drubého relé. th&iena dxggrence Je ccq 1% z rozsahu. Poton po-
tenciometr S vytoéine doleva. Diference potfebné k pfeklopeni je ncj-
méné 5x vEtdi.

Kontrola pfosnostl _ o
Bcgulétor zapojime podle obr. 2. Potenciometry Pa R vytoéino dclevu. L
2-0V 100 s 3-0V, 100 na stied. Misto vysilaEe 1-0V 100 piipdjine odporo-.
i pquédy D, a D, nastavené na 52,54% . Potenciometr W nastavime na .
f_50 %.a pomoci potencio-etru K. vyvéiime regulétor - sviti pouze ilutﬂ
signélka. Nyn{ potenciomet; v nastavujene postupne na_ Bﬂ a 80 % - ¥]{
vyvaiujene regulédtor pomoci odporovych dekad, zapojenych misto vyaill-

- ¢e 1=0V 100, Vyrovméni musi nastat v toleranénim pésmu 1,5 % akolo
hodnot. 22,5 a 82,54 .

zkoulka#_poiaujici zgétné vasz, \ :
* Potenciometry W, 2-0V 100 a 3-0V 100 nastaveny na.SO % dekédy B a D2 "

zapojené misto potencionetru 1-0V 100 nastavit na 32,5 a 72, 5J} Ryni
vytolime Xp vpravo na max. & ¥ nastavime na 100 %. nozcviti 8@ Enrvoné
 signélka. Po 10 minutéch pohybem kotouZe W zp&t nalezneme hodnotu, kdy
signélka zhasne. Potom nastavime dekady D a D2 na 72,5 a 32,5 J} ‘8

W na O %. Rozsvit{ se zelené signélka. ' v :
Po 15 ninutéch pohybem kotoute W zpit nalezneme hodnotu, kﬂy zaleni o
signélka zhasno. Rozdil obou hodnot musi bjt nejnéni 60 % z rozsahu. B

6 “‘i/,
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MiFeng rqgnlacni odchylky a polohy pohonu.

‘Provédi se uprostfed rozsahu. Pohybem W rozvaiujalo rocul&tor a kontro—
ludalo vychylkn miéfidla. Plné vichylce odpovidd cca £ 20 % rozsahu,
Potom pFepneme prepinad do polohy OV 100, Zmina polohy vysilafe 3-0V100
% 0 do 100 % zpisobuje zménu polohy néfidla cca ¥ 50 % rozsahu.

/Zkouika vlivu okolni teploty a sifového nap&ti.

PF¥i aménd teploty do 50° C a si¥ového napitf X 10 % zﬁst‘v‘ citlivq3t
stejué, PFidavné chyba pFesnosti je max. 0,5 % na 10° C teploty okolf.

HONTRZ

Rogulétor je urécn pro nmistéui do. panelu. Misto je nutno volit s ohle-
dem na tdaje v &lénku ”Pracovni podninky" Po zasunuti do vifozu v pane-
lu se regulétor upevni dvima rozpérn&mi irouby, které jsou sontésts
piisludenstvi. - * : v
Pii pfipojenf reguldtoru k soustavt jo tfeba uvdZit maxinélni vikon,
kter§ je moino rozepnout kontakty vystupniho relé GBR (viz Technické
“4daje). S vfhodou lze pFistroj pouift tam, kde je didleZité sledovat

- peguladng oddhylku. pfipadne polohu vysilafe 3-0V 100, Sledovénim tich-
to velilin lsze provtdét uréité zhodnoceni kvality regulace. Z&sah regu-
~14toru do rogulaéniho pochodu signalizuji diody unisténé Aa Eolnil pc—

- nelu. ’ p

M&?ici vodoni. t.j. vedenf k‘odporovin vysilaim 1 a% 3-0V 100 ‘nelsge
sdruZovat se silovymi vodiZi. Vedeni je nutno vést samostatnd tak,

aby nedochézelo k’vzéjemnému ovlivioving. Pokud z dévodd prostoroviho o
roznist§n£ nelze vylouéit vzéjenn& vliv cilového a n&riciho voﬂcai.

Je nutaé néiici vedeni ltinit a gemnit, |



SERIZENI A UVEDENI DO PROVOZU

M

Pouiiti se t¥emi vysilali , :

Nejprve je tieba provést seffzeni regulétoru pro nnlovuu rogulaéni
odchylku nastavenim polohy potemciometru K. Potenciometry X , P a R

se nastavi na minimum (vlevo),S na maximum (vpravoe), K pfibliZn¥ na

stFed. Zafizeni se ruiné uvede do I&ste&ného provozu o znémé hodnoté.
stavu vysilae 1-0V 100 (cca 20 %). Potom se pFfepinal pfepne do Etvrté.
polohy'(”O" s ukazovénim regula¥ni odchylky) a potenciometir #idané hod-
noty W se nastavi do stejné polohy jako 1-0V 100. Potemciometrem K se
nastavi ukazatel méfidla na 50 %. Kontrola sprévného‘pi?pojeni vysila-
&e 1-0V 100 se provede v poloze piepinale "AUT". Po malych zméndch Zd-
. dané hodnoty ma obd strany musi vidy nastat vyvéieni regulétoru. -

. Pokud vyvéieni nenmastane, je tieba zamdnit pFivedy od vysilade 1-0V 100,
Kontrola funkce Tegulétoru i sprévmého pf}péjeni vysiladd 2 a 3-0V 100
se provede pFi nastaven{ potenciometrd P a R ne maximum (vpravo).
Pfepinal nastavime do polohy "AUT". Po malych zmSnéch polohy potencio-
metrem W na obd strany mus{ vidy dojit k vyvdZeni regulétoru. Nenasta-
ne-11 vyvéiensi, Jeo t¥eba zamdnit pfivody jednoho z korekinich vysflald.
Soulashé jJe ‘t¥eba zkontrolovat sprévny smysl ukazovéni stavu vysila!o -
3-0V 100 v polosze piepinade "oy 100", .
" gefizenf a pFfizplisobeni regulétoru vzhledem k soustavd se provede. tak,,
Ze po vytoleni potenciometru X na maximm se pomoc{ pfepinafe v polos=:.
héch rufnfho ovlédéni nastavi pribliin¥ nulové regulaini. odchylks.. Poté
se prepinal piestavi do polohy "AUT", takie regulﬁtor pracuje autqnatic-,
ky.v zévislosti na regulafni odchylce. Jeji smysl s velikost lze infor-
mativng sledovat na m¥Fidle regulédtoru. Seifzen regulﬁtoru k soustavd
vyzkouiiime gjiE¥ovénim odezvy na malé skokové zmdny.

ZmenSovénin viivnosti zpoidujici zpétné vasby, t.j. otéleninm potennto-
'letru xp doleva seiidine pisobeni zpoZdujici vazby tak, aby rogula&ni '
pochod probihal optiniln&. P¥1 vytoéoni Xp zcela vlevo zpofdujic{ zpdt-
né vaszba nepisobf. Zésadn¥ platf, Ze pro silné dimenzovanou soustavu se

nastavuje vlivmost vit¥{ a naopak. tasovou komstantu zpoiﬁujici vazby

1ze n¥nit propojovénim svorek 10, 11, 12, :

Kvalitu regulaZniho pochodu lze do jisté miry oviivmit té2 znénod”citli—'

vosti regulétoru (potenciometr S), piipadné zm&mou vllvnosti obou ‘korek~

énich signéld (potencionetry Pa R). g RS A R Cu
-8- '



Poufiti s jednim vysilalem bez zpdtné vazby od pohonu. -
Zapojeni je popséno u obr. 2, Seffizeni regulétorn pro nulovou ;
reguladni odchylku i piizplsobenf k soustavd se provede stejnim zpﬁso-
bem, jako v pFedchézejfcim odstavei. :

Pouiti s jednim vysilaEen a zpétnou vagbou od pohonu.

Pfipojeni ma svorkovmnici regulétoru je znézornino: na obr. 2.

Seiizeni regulétoru pro nulovou regulaéni odchylku a stiedn{ polohu

~ pohonu se. provede opét potencionetrem K podle odst. "PouZiti se tiemi
vysila&i". Pro sefizenf regulainiho obvodu s pouZitim zpoiﬂujieivvaze
by se vychézi opét z ru¥né nastavené nulové regulain{ odchylky. Je

- nutné’ sprévné nastavit zpétnou vazbu od pohonu. Mus{ plsobit zépornd,
Spravné plsobeni vazby vyzkousejte malymi zménami Zidané hodnoty. Po-'
hon se musf vidy po kritké dob® zastavit. Pri kladnd plsobici zp&tné
vazbd je chod pohonu nestabilni (funguje "otevreno - zavieno") & Je
tfeba zaménit privody ke svorkém 7 a 9 regulétoru. -
Funkci pevné vazby Je nejlépe vyzkouSet p¥i maximélni citlivostl
(potenciometr S vpravo) a maximélnim pésmu proporcionality (potencio-

metr P vpravo). Poté vyzkouSejte sefizeni regulétoru k soustavd mife~
nim odezvy na malé skokové zminy Zidané hodnoty.‘Potoncionotr~xp na-
“toen vlevo. Pozvolnﬁn otienim potenciometru P vlevo mastavte takovou
polohu, aby byl regulaini pochod jeStd stabiln{ a. potencionetr P byl .
co nejvice vlevo. Tim je dosafeno dostatelné zesilcni a trvald odchylka
dané pésmem proporcionality Je minimélni., Neni-1i soustava dobfe tlu-
mens ani pifi vytoleni potenciometru P gcela vpravo, je moiné zai.dlt

- Jedtd zpofdujici zpdtnou vazbu otétenin potenciometru xp Vpravo, Tim

' se prakticky prodluiuje fas potfebny k pfestaveni polohy pohonu. Nesta-
$i-14 ani tento zékrok, je nutné sni¥it piestavnou rychlost pohomu. o
Potenciometrem 8 je ¥izena citlivost. PF¥i vysoké citlivosti (pntancin-
metr S vpravo) jsou zakrﬁky regulétoru Sast¥j¥i a udriovéni zidan& hod-
noty rogulované veliliny presnéji{ a naopak. o \
Nastaveni potenciometru K mé urfovat polohu ventilu pro stfedni nobo :
normélni podminky.. Protoie viak jsou veatily Zasto piedincnzoviny
rozuluji v u¥fsim rozsahu. zdvihu, je nutno tomu piizpﬁsobit nastaveni.
Seffzeni provédijte tak, Ze nejprve pomoci piepinaie re ;ul&teru v po-
lohéch "ruln3" mastavte takovou polohu pohonu, aby se pi¥i ustélcnich

-9 - | | B {



pom¥rech dosdhlo Z4dané hodnoty regulované vg};éipygePétegciqnetr/P,iv
je vytoZen na minimum (vlevo). Piepihai pfepnite do pelohy "AUT* a ’

potencionetron zédané_hodnoty nastavte nulovou regulaini odchylku
(svit{ pouze Fluté sign&lka) Potencioletr P vyto¥te zcela vprave.
MiFidlo se vych§li. Otiéenin patencxometrn K naleznite takovon po-
lohu pohonu, aby m&Fidlo regulain{ odchylky znovu ukazovalo nulovou

regulaini odchylku, &ili 50 %. Tato poloha potencionetru K pak uréu-_
Je stfedni polohu pohonu. ‘

Nastaveni zédané hodnoty mino regulétor.‘ :
Pfipojeni na svorkovnici je zmézornéno u obr. 2, odst. 3. Seiizeni
regulétoru pro nulovou regula &n{ odchylku a polohu poholu 50 % N
(3-0V 100) se provede potenciometren K. Propoji se svorky 1, 2, 3,
potenciometry S, P a R se nastavi na maximum. X na nininul K zhrﬁ-
ba na sti‘'ed. Zaiizenfi se ruiné uvede do Eisteiného provozu o zniné
hodnot¥ stavu vysilale 3-0V 100 (cca 20 %). Poton se prepinaé piepne
do &tvrté polohy ("0"s ukazovinim regulainf odchylky a vysila& 2-0V
100 zkouSici k nastaveni Z¥4&dané hodnoty se nastavi do stejné polohy
jako 3-0V 100, Potenciometrem K se nastavi ukszatel mi¥idls na 50 ¥.
Kontrela sprévného pFipojeni vysilale se provéde v poloze piepinale
. "AUT", Po maljch zménéch Z&dané hodnoty na ob& strany musi vidy
1nastat vyvéZeni reguldtoru. Poknd vyviZeni nenastane, je tFeba zan&-
nit privody vysilade 3-0V 100, ‘

N

OBSLUHA A UDRZBA o

Regulétor uevyiaduje po seiizeni dals{ obsluhu. Pouze v pripadi po-
tfeby technik nebo jind urdend osoba prestavi Z4danou hodnotu, citli-'r
vost, piipadné provede jiné potF¥ebné prestaveni ovl&dacich prvkﬁ,pfi-;f
stroje. '
Udriba se provéddi jednou za tii nésice. Kbntrolujp sc’spolehlivost R
,spinini,relé. zv1aSté je-1i spinany vﬁkon blizky jmenovitému. Kontro=-
la se provédi tohdx. je-li podezreni z nespravné funkce regulitnru._
Jo noino 11 providét i periodicky jako souéési ﬁdrzby. Knntrela se.
provéd{ podle &lénkn "Kontrola funkce'. v ‘-’,_ /
=10 -



ZAVADY A JEJICH ODSTRANENY

Porufen{i potcnciuletru %6dané hodnoty mebo viZko rogulitoru Ize odstrl—
nit viminou za nové souiésti, dodévané jako néhradng dily.

V p¥ipadd poruchy v ebvodu regulétoru nebo nechanick& z‘vady vétiiho
ressshu je tkeba piistroj odeslat do opravy. '

\DIHOIIiz A ODESLANY DO OPRAVY

Odpoji se privodnf vodile a regulétor se vyjme z paneln. Piistroj Jeo
tfeba ulofit do pﬁvodniho obalu a odeslat~' ‘

/v pripadé zérutn{ opravy vjrobei:
ZPA - Jinomice, n.p. ‘
zévod Usti n.L.

DE&{nské 55
400 99 Usti nad Labem

2/ V pfipadd mimozdruini opravy: -
ZPA - Dodavatelsk§ podnik, n.p.
servisni tdsek :
Leningradski 13
100 00. Praha 10 - Vriovice

NAHRADNI DILY _

Jako néhradni dily lze objednat soulésti, uvedené v nésledujici tabulce.
Uvedené polty kus® (doporufeny rozpis spotfeby néhrednich dfld podlc
délky provozu) se vztahujf na skupinu dvou aZ péti piiatrojﬁ. ‘

Nézov A . |Cislo vykresu . | Provez roki
’ ‘ ~ 7 _|tislo jednotné klasifikace 2 3 5
Potenciometr Zédané|821 000 51400 | - 1 1

hodnoty 405 944 834 614
vitko ~ |8e1 000 o200 - ‘2'
_ 305 ouh 834 602 R B

Piesn§ polet jednotlivich dild musi ur&it au virobnfho zivodu zv&ii!
objednat odb&ratel podlc provoznich poduinok. ’

- S -1 -



D2 . R
STAVOZN) 2-OV100 (PAROMER)

| e s, ' 5 N
1ov | .
té;?’ ., " Pasové konstanta zpoidujfci

zpctnérvazby,

, . Probojeh&.svofky
Eﬂ @ E ' @ @ m 10-12""TD1 71’71

10-11 e 0@ TDz = 3’8

' @ E?L_l (1] 1 "_   }1'_1,-'127...'1:93' 6,5

....TDZ{. = 9’,1’

© Obr. 2 | | R
Vnéj3i zapojeni :

Priklady pouiitf: | B

-1/ Zapojeny vsechny 3 vysxlace. Vyvéienf‘Etav regulétoru lze popsat‘vztahonzr

w s +Kn; -
2 . R
kde v,xl,xa a X3 jsou odchylky od stredni polohy potenciometru ¥a vysika—

& 1,2 a 3-0V 100. KB a K, jsou koeficianty vlivnosti vysilaéﬁ 2 a 3*071007
nastavitelne v rozmezi 0 ai 0,7 :

2/ Zapojeny 2 vysilafe /propojit svorky 4,5,6/. Vysila& pripojeny ks,svorkén -
, 8,9 je pouiit Jako pevné vazba od pohonu v=Xx -

Neni-li vyuiito pevné zpétné vazby - propojit. svorky. 7,8,9 w = xl

/ Y4danou hodnotu lze nastavit mimo reguldtor vysilalem 2-0V 100, . Vysilté
3-0V 100 pisobi jako ‘pevné zp&tné vazba od pohonu. Propojit svorky 1 2,3,
na poloze potenciometru V. nezéleZi. R

Kgxp = Kp%y

~

F- 12- . | - ,v !
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Obr. 3

Rozmérovy nadértek

Zména rozméru a konstrukce vyhrazena.
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